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Az automatikus mérdrendszer az adatdtviteli csator-
nék start-stop torzitdsdt méri oly médon, hogy o mérs-
rendgzernek az adatdtviteli vonal egyik végén elhelyez-
kedd aktiv része automatikusan kapcsolatot hoz létre a
vonal mésik végén 1é6v8 pagsziv egységgel. A kolcsdns-
sen kiadott mérdsorozaton képzett mérési eredmények
a mérés végén az aktiv egységben keriilnek kiértékelés-

e.

A kézlemény ismerteti a berendezésben megvalésitott
specidlis mérési feladatot elldté programvezérelt mérési
megoldédsokat.

Napjainkban még a nagytavolsigta digitdlis jelat-
viteli csatorndk nagy része tartalmaz analég atvi-
teli szakaszokat, ahol az atvitel valamilyen modu-
lacids eljarassal torténik. Ezen szakaszoknak az at-
vitel szempontjabdl sohasem optimalis az atviteli
karakterisztikdja és a csatornazajok az atvitt
digitalis jelben torzitdsokat eredményeznek.

A torzitas mértéke alapvetSen meghatarozza az
atvitel mindségét. ;

Az atviteli csatorndk fenntartdsi munkai folya-
mAan nem is annyira a torzitas konkrét értéke az ér-
dekes, hanem az, hogy a torzitds meghalad-e egy
adott értéket, vagy sem.
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1. dbra. A torzitdsmérd egység témbvézlata
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A csatornaméréseknél a nagy tévolsig miatt
még az is problémét okoz, hogy a mérés folyaman
a vonal mindkét végén kezelGre és berendezésre
van szilkség. Kaposolt digitdlis hdlézatban az
egyes kapcsolékozpontok kozotti atviteli utak
ellendrzése esetén a probléma megoldhaté ugy,
hogy a mér8berendezést egy aktiv és egy passziv
részbdl épitjiik fel. Mérés alkalmaval a vonal egyik
végére a berendezés aktiv, a misik végére pedig a
passziv részét kell kapesolni. A kapesolat felépitése
a halézatban szokdsos tdresizdsi eljardssal torté-
nik. A kapcsolatfelvétel utan mindkét irdnyd mé-
rés automatikusan megtorténik és a mért eredmé-
nyek az aktiv berendezésben allnak rendelkezésre
esetleges tovabbi feldolgozasra.

A mikroprocesszoros rendszer egy ilyen mérési
eljardst valésit meg. A mérési eljiras és a torzitdsi
hatdrértékek megfelelnek a CCITT R.79-es ajan-
lasban leirtaknak.
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A berendezés a csatorndk start-stop 4tviteli
torzitasdt méri. A kovetkezbkben a berendezésben
megvaldsitott torzitdsmérés elvi kérdéseivel fog-
lalkozunk.

A torzitdsmérésnél max. 4800 Bd-os atvitel ese-
tén 0,56%,-0s pontossdglh méréshez kb. 1 us-os
pontossagi idémérés sziikséges. Ilyen pontossigot
kiils6 interruptos rendszerrel nem lehet megvalési-
tani, ezért az id6mérést hardver Gton kellett meg-
oldani. Az id8mérést végz8 szamlilék azonban
programozottak, igy a programozhatésag folytan a
torzitasi kiiszobérték egyszerfien valtoztathato.

A mérékor miikodése az 1. dbra tombvazlata és a
2. 4bran bemutatott idédiagram segitségével ért-
het§ meg.

A jelatmenet érzékelS a mérend§ jel dtmenetei-
nek id&pontjat figyeli és kiilon kimeneteken jelzi,
ha sp-st, ill. ha nem sp-st dtmenetet detektilt.

A vizsgalészoveg karaktereit az USART édram-
kor veszi, és ha stop mintavételt érzékelt, megsza-
kisdst kér a mikroszamitégéptsl, hogy az I/0
porton keresztiil alapallapotba hozza a jelitmenet
érzékel8t és a szdmldlékat. Ezutdn 4] mérends
karakter érkezik, az els§ dtmenet az sp-st dtmenet
lesz, ami az id6diagramon lathaté kimenetet ad.
Ezen kimenet engedélyezi az l-es szdmlalé mii-
kodését, amely egy programozhaté ¢ id§ elteltével
inditja a 2-es szamlilét. Ez utébbi a karakter
alatt az atviteli sebesség bit-idejének (7') megfe-
lel§ frekvenciaji szimmetrikus négyszogjel soro-
zatot allit el6. :

Ha 247T-vel jeloljik azt az idSintervallumot,
amelybe az adott torzitdshatar esetén az dtmene-
teknek bele kell esni, akkor az idédiagrambél 1at-
hatéan a 2-es szdmlalé kimenetének egy-nulla at-
menetei ezen 24T idStartam kezd@pontjat jelolik
ki. Kovetkezésképpen a 3-as szamlalé egy prog-
ramozott monostabil dramkor, amelynek pulzus-
ideje a mérends sebességnek és torzitashatarnas
megfelelen 24T értékii.
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Ha a mérendd jelnek a startjel utani atmenetei
ezen ablakbdl , kilégnak’, akkor ez azt jelenti,
hogy ott a torzitds meghaladta a beallitott hatar-
értéket.

;y, 3

A 4-es 5z4mlalé ezen ,,kilogé™ dtmeneteket szé-
molja és a szamolas eredmenyenek megfelelGen
mindsiti az atvitelt.

Ha egy adott torzitasértékhez AT érték tarto-

zik, akkor a t=T/2—- AT értékeket kell az 1-es
szamlalén programozni.

A vizsgilészoveg hosszéanak, a vevl ,torzitds-
tlirG’’ képességének és az adott torzitashatart meg-
halad6 dtmenetek szamanak ismeretében j6 becs-
lést végezhetiink az 4tvitel hibaardnyéra vonat-
kozdan 1s.

Az ismertetett elven m(ik6ds berendezés a postai
halézatban jelenleg is tizemel.




