DP 50 kiskapacitasa digitalis alkozpont
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A cikk egy olyan diagnosztikai programcsomagot ismertet,
amely mikroprocesszor vezérlés( kiskapacitas(i digitalis alkoz-
pont miikddésének folytonos, valésidejii ellendrzésére alkalmas.
Mivel a nagykézpontokéhoz hasonl diagnosztikai programok
alkalmazasa nem lehetséges gazdasagi és hardware okokbol,
azért a software nyujtotta diagnosztikai lehet3ségeket kellett
jol kihasznalni, és amely kinyomtathaté protokollt szolgaltat
a kozpont restartjai utan, valamint mikodése soran tizpercen-
ként. Ezek a protokollok adatokat szolgaltatnak a hivasfel-
dolgozas egyes fazisaiban az elvégzend8 processzor feladatok
felgyiilemlésérél vagy hianyargl, PCM iddrések, hivastarak,
varosi févonalak szabad vagy foglalt allapotarél. Tajékoztat-
nak ezenkiviil a processzor szabadidejér3l és kiilénféle hiba
szimptéoma kodokat képeznek, ha sziikkséges. A protokoll szam-
adatai és kodjai lehetSvé teszik az alkézpont aktualis mikodési
allapotanak felmérését és a forgalmi terhelés becslését. Diagnosz-
tikai szotar segitségével a protokollok tartalma segiti a hiba
behatarolast és karbantartast. A hiba-szimptoma kodokat a
kezel6készleten ki lehet jeleztetni.

1. A diagnosztikai programcsomag alkalmazasanak
célja

A mikroprocesszoros vezérlés nytijtotta gépi intelligen-
cia lehetdvé tette, hogy a DP 50 alk6zpont a sajat
miik6dését valés idGben, szoftver Wtjan ellendrizze.
Az ellend8rzés célja kettSs:

a) Egyrészt folyamatos képet kapni a kézpont iizem-
vitele soran végzett hivasfeldolgozasi és egyéb,
belsS processzalisi folyamatok elvégzésének mene-
térdl, a forgalmi viszonyokrdl;

b) Misrészt az iizemvitel &s karbantartds érdekében
feltirni a processzalds sz{ik keresztmetszeteit, az
esetleges feladattorlédasokat, id6zavarokat, az eré-
forrasok thlzott kihasznaltsigat vagy kihasznalat-
lansdgat.

2. Primér diagnosztikai informacidbazis,
mint Gj szolgaltatis

Mivel az alk6zpont forgalmi igényfeldolgozd képessége
rendkiviil nagy és igen dinamikus (a feldolgozas sebes-
sége kilencszerese a maximadlis igénybeérkezési sebes-
ségnek) azért normalis m{ikddési koriilmények k6zott
forgalmi okokbél az alkdzpont ,sebezhetetlen”. Ha
tehdt a processzdlasban mégis ,,sziik keresztmetszet”,
id8zavar, torlédis, telitettség, vagy valamilyen ers-
forras teljes kihasznélatlansaga mutatkozik, az a kéz-
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1. dbra. DIPEX 50 digitalis alkézpont blokkdiagramja perifé-
ridkkal egyiitt. Az abra jeloléseinek magyarazata:
SDX=28085-6s up-n alapulé kézponti vezérld egység; ARM=
12K adattarolé egység; IOM =46K programtarol6 egység; KC=
Kodek vezérld aramkoér; SC=Letapogatd aramkér; KEZ=
KezelSi aramkor; FS=FG8vonali szerelvény aramkoér; ELA=
Mellék szerelvény aramkor; VOV = Vonalvalté aramkor; SIF=
Soros interface Aramkér
Egy ,alarm” jelzés megjelenitése a kezelSkészleten példaul:
~EEEEE”=iires Kkijelz6; ,,Al14”=14-es hibakéd (@ 14 sz.
EPROM hibas); ,,@3”=3 hiba-szimptéma Vvan regisztralva (a
kijelzendé hibalista hossza).
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pontban levd hibara utal. A szoftver ellen6rzé folya-
mat 4ltal feltirt ilyen rendellenességeket szoftver altal
generalt hibaszimptémaknak nevezziik.

A diagnosztikai programcsomag futtatidsa soran
nyerhet6 informdaciék és hibaszimptémik — kozos
néven primér diagnosztikai informicié bazis — az
iizemvitel és karbantartds szamara olyan 1ij szolgélta-
tast jelentenek, amelyekhez hasonldé korabbi gyartma-
nyainkban nem Aallt rendelkezésre. A programcsomag
szolgaltatdsainak igénybevételéhez kezelGkészletre és/
vagy mitrixnyomtatéra van sziikség.

Az alkozpont blokkdiagramjit és az informacidk
kezel§ készleten valé megjelenitési médjat az 1. dbra
mutatja.

3. A programcsomag részei

A programok egy része a rendszer inicializaladsakor,
illetve restart alkalmaval aktivizalédik. Ellen6rzi ma-
ganak az inicializal4si folyamatnak helyes lejatszéda-

sat, ezenkiviil pl. ellen8rzi a RAM és EPROM memé- -

ria teriiletek hibamentességét és hiba esetén regiszt-
ralja a hibas integralt Aramkori tok sorszimat. A gyiij-
tott diagnosztikai informéaciék az inicializilds (re-
start) végén akkumulatoros RAM teriileten tarolva
maradnak a kovetkez§ inicializalasig. A kezelGkészlet
kijelz8jén megjelenithetSk, nyomtaté csatlakoztatdsa
esetén pedig ezen kiviil automatikusan kinyomtatasra
keriilnek.

A programcsomag nagyobbik része iizemszer{i mfi-
kodés alatt, a processzor mindenegyes 10 ms miikédési
ciklusinak fGidejében, annak elején fut és a 10 ms cik-
lusid8nek mintegy 20- %4t foglalja el. Ezek a programok
figyelik a rendszer esetleges tiilterhelését, a kiilonb6zd
munkik varakozasi listdjanak sorhosszit, az erdfor-
rasok foglaltsigit, az idSzitéseket és az egyes procesz-
szalési feladatok végrehajtasinak idGtartamat. Sziik-
ség esetén alarm-szamlilokat 1éptetnek és hibaszimp-
téma kédokat generalnak. A gyiijtott adatok akkumu-
latoros RAM teriiletre valé elmentése és kinyomtatasa
10 perces (10,65 perces) ciklusban térténik. Ez idd
alatt 255X255=65 025 db 10 ms miik6dési ciklus fut
le a rendszerben. A keletkezett hibaszimptéma kédok
az aktudlis 10 perces adatgyiijtési ciklus folyaman
(kinyomtatasuk el6tt) a kezel6készlet kijelz8jén meg-

jelenithet8k, a ciklus végén azonban az aktualis RAM

teriiletrdl torlddnek. Természetesen, ha a hibajelenség
tovabbra is fennall, akkor a kévetkezd 10 perces adat-
gyiijtési ciklus elején a hibaszimptéma kédok azonnal
ujra képzGdnek, igy méd van az allandé és idészakos
hib&k megkiilonboztetésére.

4. A gytijtott adatok

A diagnosztikai programok a kovetkezd fajta informa-
cidkat gyiijtik:

4.1. Figyelik a processzdlas dinamik4jit, vagy-
is az tigynevezett varakozisi listdk hosszat:
mintavételesen megszdmlaljdk azt, hogy a
processzilds minden 255. 10 ms alapciklusan
beliil hany hivés vir helyi, illetve bejovs irdny-
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bdl a kezelére (HVL, VL, SVL listdk), hiny
hivis var bontasra (BONT), tovibbid minden
egyes 10 ms alapciklusban azt, hogy a kapcso-
latfelépités kiilonbozé szakaszaiban levé —
még fel nem dolgozott — hivasigények Osszesen
hany processzalasi részfeladat elvégzésére vér-
nak (SCHEDULER t4bla, SCHT).

Tekintettel a mar emlitett tényre, miszerint a mun-
kaknak a vérakozési listakrél valé kivétele, azaz a
processzilis sebessége joval nagyobb a lehetséges
maximéalis igénybeérkezési sebességnél (a munkak
listdkra valé feliratkozdsdnak maximdlis sebességé-
nél), a sorhosszak kritikus megnévekedése forgalmi
okokbél lehetetlen. Ha valamely sorhossz mégis kri-
tikus mértékben megnd, az egyértelmiien hibira utal,

Forgalmas idGszakban hasonléan hibira utal az,
ha valamely sorhossz tartésan nulla.

A programok meghatarozzék a listakon levé mun-
kik 10 ms-ként, ill. 255X 10 ms-onként megszamlalt
értékeinek 10 percen beliili halmozott Osszegét (S)
itlagérték képzése céljabdl, valamint nagysig szerint
osztilyozzak a mért sorhosszakat (0, 1, 2, 3—4, 5—38,
9—16 és =16 kategéridkba) és meghatérozzak az
egyes kategdridkhoz tartozd elSforduldsi gyakorisa-
gokat. Az igy letapogatott gyakorisagi spektrum eset-
leges rendellenességeibdl, mint hibaszimptémékbél a
processzalas dinamikai egyensiilydnak megbomléséra,
kiilénféle hibdkra lehet kovetkeztetni.

4.2. A diagnosztikai programok mdsik csoportja a
kozpont statikus miik6dési egyensulyat,
a hardver és szoftver erSforrasok foglaltsdgat
figyeli. Ide tartozik pl. az alkézpont véarosi f6-
vonalainak (FOVON), a beszédkapcsolatokhoz
rendelt PCM id6rés-paroknak (IRF) és hivas-
taraknak (HTF), valamint az idézitések Ora-
tablijanak (ORATS) foglaltsagi vizsgalata.
A nyert adatokbdl a tdvbeszél6 forgalom mér-
" téke is meghatirozhaté.

Ebben az adatcsoportban is meghatirozasra keriil
a foglalt eréforrasok szdmanak halmozott dsszege (S)
atlagérték képzése céljabdl, valamint az idGrés-par
foglaltsag gyakorisag eloszlasa. Ezen kiviil a programok
megadjak a 10 perces adatgyiijtési idGszakban mért
minimalis és maximalis foglaltsdgi szamot (M, X) és
ezek gyakorisigat (NM, NX), tovidbba azt, hogy az
elére besllitott min. és max. alarm-kiiszibszinteket
hany letapogatas alkalmaval 1épte tul a rendszer (AM,
AX alarmszimlalék tartalma). Ha pl. a minimum
alarmszint beéllitott értéke O, akkor AM az eréforras-
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fajta. foglaltsigmentes 4llapotdnak gyakorisigardl ta-
Jjékoztat. AM magas értéke forgalmas idGszakban egy-
értelmiien hibara utal.

4.3. A diagnosztikai programok harmadik csoport-
ja a 10 ms processz4lasi ciklus aktuélis
maradékidejét figyeli a programvégrehajtds
6 egymdst kovetd fazisdnak végén. Minden egyes
fazisra vonatkozéan meghatdrozésra keriil a

0177

10 ms-ként mért maradékid6k halmozott &sz-
szege (S) atlagérték szamitds céljabél, valamint
a minimum és maximum értékek (M, X) és
azok gyakorisiga (NM, NX). Az utols$ fézis-
ban ezen kiviill van egy AE alarmszdmlalo,
amely akkor szdmol, ha a maradékidg egy el6re
beéllitott kritikus szint al4 cs6kken. A maradék-
id3 eloszldsanak letapogatdsa céljdbdl tovabbi
5 kiilonb6z8 maradékid8-kiiszébszint] szamlalé
(V, NV) éllithaté be.

vsup: c R 12 oh 29
S 000002
VSCHT: S DOOOD4E 32 00 $6 00 8 00 4 00 2 02 1 44
V8ONT: & 000008 32 00 146 00 8 00 4 00 2 00 1 08
SVL: S 000000
oL: 5 000003 32 00 146 00 8 00 4 00 2 00 1 03
HYL: S 000000
VHTF: C 0177
S 000341 AX O0 AM 00 AE OO0 M D02 NM D044 X 06 NX DODE
FOVON: C 0177 )
S 034811 AX 00 AM 00 AE 00 MW 02 NM 489F X 0S5 NX 1857
ViRF: C 0177
S 035148 AX 00 A#M 00 AE 00
0° 0000 1 D000 2 4C8C 3 3523 4 585A
S 2071 é 0387 7 0000 8 0000 9 000D
10 0000 11 0000 12 0000 13 0000 14 0000 15 0000
DRATS: C 0177 M 08 NM 4403 X OC NX OEA1
UMRI4: C 0177
S 3F35AF AE 01 M 30 NM 0001 X 41 NX 0CD2
VMRi2: € 0177
S 3A8A%E AE 01 M 26 NM 0004 X 3C NX 75F1
UMRI3: C 0177
§ 36509E AE 01 M 19 NM 0001 X 3% NX 0OCSC
VMR14: C 0177
S 3395C8 AE 01 M 1S NM 0001 X 35 NX 7842
VMR1S: C 0177 ,
& 30FCt4 Al 01 N 10 MM 0001 X 33 NX 1338
VMRID: C 0177
S 2EBO4A AX 00 AM 00 AE 01 M OE NN 0001 X 31 NX 87FD
U 24 Nv 0128 V¥ 27 Nv 01§57
[ H108-2]

2. dbra. 10 perces miik&dési ciklus protokollja forgalmas 6ran
beliil. Az abra jeloléseinek magyarazata:
R: a restart-szamlalo aktualis értéke; VSUP C: az aktualis 10
perces adatgyljtési id6szak protokolljanak sorszama a legutolso
restarttol szamitva; VSCHT: az aktualis 10 perces adatgyiijtési
szakaszban a SCHEDULER listan jelentkezd hivasfeldolgozasi
feladatok mennyiségére vonatkozo tablazat; S: a jelentkezd fel-
adatok szamanak halmozott &sszege;32nn, 16 nn, ... 2 nn, 1 nn;
10 ms-ként egyszerre jelentkezd feladatok maximalis szamanak
gyakorisagi spektruma;
VIRF: foglalt idOrések statisztikai: S: 10 ms ciklusonként fog-
laltnak talalt idérések szamanak 10 percen at halmozott 6sszege,
atlagos foglaltsag meghatarozasa céljabol; AX: maximum alarm,
idorés-foglaltsagi telitettség el8fordulasainak szama, ahol teli-
tettségen a kovetkezd esemény értendd: ,,az 8sszes iddrés foglalt
folyamatosan 2,5 masodpercen keresztiil” ; AM : minimum alarm,
az id8rések foglaltsigmentességének elfordulasi szama, ahol
foglaltsagmentességen a kovetkezd esemény értendd: ,,2,5 ma-
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sodpercen keresztiil egyetlen id6rés sem foglalt” 0 nnnn, 1 nnnn,
.o 15nnnn: 0,1, ..., 15 idéréspar egyidejii foglaltsaganak
gyakorisagi spektruma 10 ms-kénti letapogatas alapjan;
VMRID: A processzor 10 ms ciklusonkénti maradékidejére vo-
natkozé statisztikak: S: 10 ms ciklusonként mért maradékidék
10 percen at halmozott Osszege, atlagérték meghatarozasa cél-
jabol; AX, AM: maximum, ill. minimum alarm, a megfelel3
kiiszobértékek atlépésének gyakorisaga; M, NM: a 10 perces
adatgyijtési periodusban mért minimalis maradékidd szamértéke
és elBfordulasi gyakorisaga; X. NX:a 10 perces adatgyuijtési
periddusban mért maximalis maradékidd szamértéke és els-
fordulasi gyakorisaga; V 24, V 27: tetszGlegesen valasztott mara-
dékids-kiiszobértékek, 125 us tébbszoroseiben kifejezve, a ma-
radékidB-eloszlas ,,szondazasa” 0éljabsl; NV: azon 10 ms cik-
lusok szama, amelyekben a maradékidé nem haladta meg a
valasztott kiiszobértéket ;
Megjegyzés: A protokollban talalhaté szamadatok mind hexa-
decimalisak
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A processzalds egyes fazisainak végrehajtasdban je-
lentkezd idG-anomaliakbol kovetkeztetni lehet a koz-
pont esetleges rendellenes miikdésének forrésaira.

4.4. A diagnosztikai programcsomag a 4.1—4.3.
pontokban felsorolt adatokon tilmen&en képes
bizonyos hibaszimptéma kédokat auto-
matikusan generalni, Ilyenek:

— Hibas EPROM tok sorszdama (CHECK-
SUM ellen8rzés alapjan);

— Hibas RAM tok sorszdma;

— Maradékid?§ szintje kritikus;

— Viérakozési listdn 16-nal t6bb munka van
(listinként kiilon);

— Er&forrdsok maximélisan foglaltak (teli-
tettség, erSforrasfajtinként kiilon).

A hibaszimptéma kédok egy kiilon listdra ir6dnak
fel az aktudlis 10 perces adatgyiijtési ciklus sordn és

a kezel készlet kijelzGjén gombnyomasra kétjegyii kéd
formdjaban megjelenithet8k az 1. 4bra szerint. A hiba-
szimptéma kod képz8dését kozdsitett ldmpajelzés
adja tudtul a kezelGnek.

5. Nyomtatott protokollok

Sornyomtaté csatlakoztatdsa esetén a diagnosztikai
programcsomag inicializdliskor, majd iizemszer{ien
10 percenként protokollt nyomtat. Az iizemszerii pro-
tokoll tartalmat a 2. dbra és a hozzafiiz6tt magyarazat
mutatja.

A protokollok azonositasaalegutolséinicializilds
(restart) kinyomtatott sorszdmadval torténik, amiegy
1-byte-os hozzaférhetetlen szdmlalé tartalma (R, nn,)

FORGALM|
INTENZITAS 7
!
Erlang /h 6
s 4
4 -
3 .
2 4
L
0 ot
7 8 9 10 N
MARADEK
CIKLUSIDO

1 4
+

2 13 % 15 18 17 18
NAPI DD ‘ORABAN

szzoékban M
kifejezve @

80

&0 ety

7 M\MW

@

@

@0 6

7 8 9 10 n

2 13 % 1B 16 17 18
NAPI IDG GRABAN

H108-3]

3. dbra. A processzor maradék idejének alakulasa a forgalmi
intenzitassal Osszevetve. Az abra szamjelzéseinek magyarazata:
1. id6ellendrzési pont: vizsgald programok végrehajtasa utan
2. id8ellendrzési pont: id3zité programok végrehajtasa utan
3. id8ellendrzési pont: kezel6i munkatabla feldolgozasa utan
4. idGellendrzési pont: csenget3- és hangjelzéseket vezérld
programok végrehajtasa utan
5. idBellendrzési pont: scheduler munkatabla feldolgozd
program végrehajtasa utan
VégsG maradék id6 mérése: hivastar generalas utan és befe-
jezve az aktualis feladatokat
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Ezen kiviil azonositéul szolgdl még a legutolso inicia-
lizalastdl szamitott 10 perces adatgy(ijtd ciklusok le-
futott szdma is, ami ugyancsak kmyomtatasra keriil
(C, nnnn). A kinyomtatott szamadatok hexadecima-
lisak.

Megemlitjitkk még, hogy az ismertetett diagnosztikai
programcsomagon kiviil a rendszer tartalmaz egy
ugynevezett POST MORTEM DUMP programot,
amely automatikus restart elStt kinyomtatja a regisz-
terek, programszamlald, stack pointer és fontosabb
memoria teriiletek megszakitds pillanatdban érvényes
tartalmat, aktualis kezdScimeket stb. — off-line hiba-
elemzés céljara.

6. A diagnosztikai programcsomag iizemszeri
futtatasianak tapasztalatai

A 2. 4bra egy kis kapacitasu DP 50 alkézpont forgal-
mas O6rabol szimazé 10 percének protokolljat mutatja.
Erdemes megfigyelni, hogy a VSCHT scheduler mun-
katabldn minddssze 2 db 2,5 masodperces letapogatasi
szakaszban fordult el8 egyidejiileg maximum 2 munka
és 4AH=74 alkalommal maximum 1 munka. Mivel
egy 10 perces adatgyfijtési periédus sordn a letapoga-
tasi szakaszok szama 255 (és minden szakaszban
255 db 10 ms ciklus keriil letapogatésra), igy 179 db
255-6s letapogatasi szakasz esetében a program egyal-
talin nem talalt munkat a scheduler tablan, azaz a
munkak szimanak maximuma O volt.

Megjegyezziik, hogy 4-nél tobb munkat egyszerre
még nem tapasztaltunk a SCHEDULER tablan,
ugyanakkor az alarmszintet egyszerre 17 vagy annal
tobb munka jelenti. Mindez a processzélds rendkiviili
dinamizmusat bizonyitja.

Még jobb a helyzet a tobbi varakozasi listakkal kap-
csolatban: a VBONT listin pl. 8 alkalommal, a VL
listan 3 alkalommal maradt 1—1 munka a kovetkez§
10 ms ciklusra. Az SLV és HVL listdkon egyaltalan
nem fordult el8 munka az aktuilis 10 perc alatt. Ezt
onnan tudjuk, hogy a csupa zérusbdl allé gyakorisagi
spektrumot a program nem nyomtattatja ki.

A protokoll kivetkezd harom tétele (VHTF, FO-
VON, VIRF) a hivastarak, févonalak és idGrésparok
foglaltsagi spektrumat mutatja. A lefoglalt erdfor-
rasok szama 2 és 6 kozott mozgott, az AX, AM alarm-
szamlalék mind null4t mutatnak. Mindegyik tételnél
az S §sszegb8l hexadecim4lis/decimalis off-line konver-
zids program segitségével kaphatjuk meg a foglaltsig
atlagértékét. Tapasztalat az, hogy az alkézpontba be-
kapcsolt varosi f8vonalak szdma rendkiviil er8sen
korlatozza a tobbi erdforras foglaltsagat is, mivel kis
alkdzpontban a helyi forgalom alig szAmottevd.

A protokoll VMRI1I—VMRI5 é VMRID tételei
a processzalds maradékidejének alakulasardl tajékoz-
tatnak. Az AE=0l alarmszamlalé érték jogos és meg-
engedett, mivel mindenegyes 10 perces adatgyiijtési
ciklus végén, az utolsé 10 ms miikédési ciklusban a
gylijtott adatokat kinyomtatas céljabol akkumulatoros
RAM teriiletre kell elmenteni és ez 65 025 eset koziil
1 esetben kiiszébszint ald csékkenti a maradékidét.
Egyébként a protokollboél 14thatd, hogy az M minimum
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értékekhez tartozd NM gyakorisidgok szimszeriien j6-
val kisebbek, mint az X maximum értékekhez tartozé
NX gyakorisagok. A tapasztalat azt mutatta, hogy
normélis koriilmények kozott a maradékids eloszlasa
sarkitottan aszimmetrikus: az atlagérték egészen a
maximum kozelében van. Ennek oka az, hogy a diag-
nosztikai programok csak minden 256-odik 10 ms cik-
lusban futnak hosszabban az atlagosnal, mig az alap-
funkciok elvégzésének futésideje 4llandé és erre a ba-
zisra szuperponalddik ra a véletlenszerlien beérkezd
forgalmi igények kiszolgalasi ideje, marpedig ilyen
igények a 10 ms ciklus ismétlddési gyakorisigdhoz ké-
pest igencsak ,,ritkan” érkeznek.

A 3. dbra a processzalasi maradékidg atlagerteket
és a forgalmi intenzitds egynapi alakuldsat 4llitja egy-
mas mellé. Minden 10 ms ciklus els§ fazisdban a diag-
nosztikai programok keriilnek végrehajtisra. E prog-
ramok szerkezete olyan, hogy nagyobb forgalmi inten-
zits letapogatasa révidebb ideig tart, ami kiegyenlit8-
leg hat a processzalas cikluson beliili idStartaméara s
igy a maradékidSre is. E kompenz4icié olyan erds,
hogy a forgalmi intenzitas novekedtével a processzilas
ossz-ideje abszolut értékben sem novekszik, hanem
csokken — az adott esetben a 10 ms ciklusid6t 100 %-
nak tekintve — 0—2 %-kal.

A processzalas 2.—6. fazisdban a hivasigények és
ezzel kapcsolatos bels§ munkak feldolgozisa — az
adott forgalomintenzitasi tartominyban — minddssze
tovabbi 1%-on beliil befolydsolja a maradékidd ala-
kulasat.

Ha tehat a maradékidd a ciklusid8 3 %-4nal jobban
eltér az atlagostol, akkor az adott forgalmi viszonyok
mellett ezt az eseményt hibaszimptémanak kell tekin-
teni.

A processzélas dinamik4jat és id6ben b redundan-
ciajat mutatja az a tény is a 3. dbra szerint, hogy a
maradékidd 4tlagértéke a forgalomintenzitast6l alig
fiigg: nagy stabilitist mutatva allandéan 60% koriil
mozog. (58%, +3%, —0%)

Meg kell jegyezni, hogy a diagnosztikai program-
csomag Aaltal szoftver iton generalt adatok és hiba-
szimptémak egyenként 4ltaldban nem adnak elegendd
informaciét a hiba helyének és okénak pontos beha-
tarolasahoz; ehhez tdbb kiilonboz8 hibaszimptoma
egylittes értékelésére és OsszeegyeztethetGségi (kon-
zisztencia-) vizsgalatira van sziikség. Ilyen értékelése-
ket egy kiilon dokumentacid, az alkdzpont hibaszé-
tara tartalmaz.

7. Végkovetkeztetés

A DP 50 digitalis alkdzpont bemutatott diagnosztikai
programcsomagja bepillantast enged a processzélas
szoftver-folyamatidba és annak megbizhatésigi tar-
talékaiba, lehet8vé tesz bizonyos fajta forgalommérést,
statisztikai adatokat szolgaltat, képes alarmszamlals-
kat 1éptetni &s hibaszimptoéma-koédokat képezni.
Az 4ltala generalt primér diagnosztikai informdaci6-
bazis segitséget nyudjt az tizemvitel és karbantartés
szamara a forgalmi terhelések és hibak helyének és
okdnak behatarolasihoz.
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