Tarolt programvezérelt iizemfeliigyeleti

és karbantartorendszerek*

1. BEVEZETES

A BHG-ban fejlesztés alatt levd tarolt programvezé-
relt iizemfeliigyeleti és karbantartorendszerek eélja, a
digitalis TPV kapcsolorendszerekkel majdan egyiitt
¢16 hagyomanyos rendszerii eléfizet6i és tranzit-
kozpontok részére korszerii, egységes rendszerbe
illeszthet, a karbantartas centralizaciojat és foko-
zottabb hatékonysagat lehetévé tevd szolgaltatdsok
biztositasa.

A fejlesztés els6 lépeséjeként mar részben megvalo-
sitasra keriiltek a crossbar rendszerii eldfizetdi és
tranzitk6zpontok részére a mikroprocesszoros ve-
zérlésii integralt méré- és tizemfeliigyeleti termindlok.
Ezek sajat periféridkkal, onallé rendszert képezve
valosulnak meg, de lehetvé teszik az adatatviteli
halézathoz wvalé csatlakoztatdst is megteremtve
a tavadatfeldolgozas lehetdségét.

A fejlesztés masodik lépesGjeként keril kialaki-
tasra az integralt méré- és izemfeliigyeleti termi-
nalok egységes szamitogép vezérelt tavadatfeldol-
goz6 rendszere a programozott karbantarto6i rendszer
elveinek megfelelden orszagos, illetéleg kisebb fold-
rajzi egységekre vonatkozoan.

2. A MERO- ES UZEMFELUGYELETI
RENDSZER ATTEKINTESE

A roviditések értelmezése:

LOTRIMOS A tavbeszéls halézat integralt méré-
és tzemfeliigyeleti rendszereinek koz-
ponti része;

LIMOS Eléfizet6i kozpontok integralt méré-
és tizemfeliigyeleti rendszere;

TIMOS Tranzit kézpontok integralt méré- és
tizemfeliigyeleti rendszere;

OMS Uzemviteli és karbantartéi alrendszer;

T™MS Forgalomtechnikai paramétereket méré
alrendszer;

SOS A szolgaltatas mindségére jellemzd pa-
raméterek mérésére szolgalé alrendszer;

TQMS Az atvitelteehnikai paraméterek ellen-

Grzését végzo alrendszer.

Az 1. dbrdn bemutatjuk a kézpontositott, a prog-
ramozott karbantartasi rendszer elveinek megfeleléen
felépitett LOTRIMOS uzemfeliigyeleti és karban-
tartasi rendszert.

* El6adasként elhangzott a KKVMF VII. tudomanyos
illésszakan.
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3. AZ EGYES ALRENDSZEREK FELADATAI
3.1. Ko6z0s funkeiok: OMS, TMS alrendszerek

Modularis felépitésben kiilonb6z6 mérépontok min-
tavételezésére, az Osszegyijtott adatok feldolgoza-
sara, kiértékelésére, kezeldi utasitasoktol figgd kiira-
tasdra, illetve adathordozén torténd rogzitésre szol-
galnak. Egységes hardware felépitéssel, kozpont
tipusoktol fiiggd software rendszerrel rendelkeznek.

3.2, Eléfizetdi kozponti funkeiok: SOS (LIMOS)

A valosagos, az elSfizetdk altal érzékelhetd, a koz-
pont miikodésére, illetdleg az el6fizetdk viselkedésére
jellemz6 paraméterek mérésére, kiértékelésére, adat-
hordozoén torténé rogzitésre szolgal.

3.3. Tranzit kézponti funkeiok

3.3.1. SOS(TIMOS)

A valobsagos, az eléfizet6k 4ltal érzékelhetd, a koz-
pont miikodésére jellemz6 paraméterek mérésére,
kiértékelésére, adathordozon torténd rogzitésére szol-
gal.

3.3.2. TOMS alrendszer

A tavhivée halozat legfontosabb 4tviteltechnikai
paramétereinek folyamatos mérésére szolgal.

4. A TMS ALRENDSZER SZOLGALTATASAI

A szolgaltatasokat software modulok segitségével
valositjuk meg, az daramkorok mérése egyénileg tor-
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4.1, TMM modul

A modul alapvetd feladata a tavbeszéld kozpont for-
galmi adatainak gyfijtése, a halézat folyamatos fel-
iigyelete a hossziatava tervezés céljabol.

A berendezés alkalmazasaval lehetéség nyilik adott
aramkoron, vagy aramkorcsoporton az alabbi méré-
sek elvégzésére:

— lefoglaldsok szama (N),

a beszélgetésben végz6dd lefoglalasok szama
(M),

osszforgalom (A),

a beszélgetésekben végzdddé oOsszforgalom (B),
tartasidé (TT),

a beszélgetések tartasideje (TB),

— hatékonysagi arany (S%).

Egy adott aramkorcsoportra vonatkoztatott mérési
eredmény lathaté a 2. dbrdn.

A mért eredmények feldolgozasaval lehetdség van
a legfontosabb forgalomtechnikai paraméterek meg-
hatarozasara;

— koncentracio,
— Ay, A; (CCITT szerint),
— forgalmas ora stb.

4.2. SSM modul

Adott iddtartam alatt lehetéség van az 4llanddan
foglalt, a sosem foglalt aramkoérok meghatarozasara.

Egy mérési eredmény lathatd az 1. és 2. tablazaton.
(A szamok az dramkor azonositojat jelentik).

4.3. SCM modul

A modul segitségével lehetéség van az aramkorok
lefoglalasszamainak értékelésére; elére meghata-
rozott kiiszobérték bevitelével a ritkan foglalt, ille-
téleg gyakran foglalt dontés meghozatalara. Az adott
kiiszobérték tullépését, az adott aramkor terhelési
indikatoraként tekintve, beavatkozasra is fel lehet
haszndlni (network management).

5. AZ OMS ALRENDSZER SOFTWARE
MODULJAT

A kovetkezGkben cimszavakban felsoroljuk az OMS
alrendszer szolgaltatasait:

hibaalarm,

iranyblokkoltsag ellendrzése,

hivastorlodas értékének meghatarozasa,
id6torlodas értékének meghatarozasa,
hibadiagnézis, hibabehatarolas,

kiilonféle statisztikai értékek meghatarozasa,
network management.

6. OSSZEFOGLALAS

A tarolt programvezérelt iizemfeliigyeleti és karban-
tartorendszerek bevezetése minGségi ugrast jelent
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1. tablazat

BHG SYSTEM TMS 82.01.14. 10:57

TRANY: ZURICH TR.

IDO N M A T B(w) TB 8%
09.00 56.00 29.00 2.46 2.64 2.01 4.15 51.78
09.15 72.00 35.00 3.03 2.52 2.46 4.22 48.61
09.30 74.00 34.00 3.68 2.98 3.07 5.42 45.94
09.45 62.00 25.00 3.94 3.81 3.37 8.09 40.32
10.00 70.00 28.00 4.52 3.87 3.86 8.28 39.99
10.15 54.00 22.00 3.96 4.39 3.41 9.30 40.74
10.30 36.00 15.00 2.54 4.24 2.19 8.78 41.66
10.45 27.00 10.00 1.43 3.17 1.16 6.98 37.03
11.00 0.00 0.00 0.00 -— 0.00 -— -—

2. tablazat

BHG SYSTEM TMS SSM MODUL TABLA 82.01.14.14:50

- —0120 — -0119 — —0118 — —~ 0117 — — 0116 — — 0115 — —0114 — —0113

- -0112 - -0111 — —-0110 — - 0109 — —0108 — — 0107 — —0106 — —0105

— —0104 -~ —-0103 — —-0102 — — 0101 — —0100 — — 0099 — — 0098 — — 0097

— - 0096 — —0095 — —0094 — —0093 — —0092 — — 0091 — — 0090 — — 0089

— —0088 — —0087 — —0086 — —0085 — — 0084 — —0083 — — 0082 — — 0081

- —0060 ——0059 — —0058 — —0057 — —0056 — —0048 — — 0047 — — 0044

— —0042 — —0040 + 40037 — —0036 — — 0035 — — 0034 - --0032 — — 0027

— —0025 — —0024 — —0023 4 +0022 — —0021 + 40018 — — 0017 — — 0016

— —0014 - --0013 — —0012 + 40010 — — 0009 - — 0008 — — 0006 — — 0004

— — 0002 — — 0001

— — Sosem foglalt.
+ + Allandéan foglalt.

a hagyomanyos kapcsoloberendezések karbantartd- konnyiti a hibahely behatarolasat. Mindezek egyiit-
sdban. A rendszer real-time mérések eredményekép- tes eredménye, valamint a centralizdlhatosag lehe-
pen azonnal jelzi a beavatkozasok sziikségességét, téséget ad a karbantart4s hatékonysaganak novelé-
s6t automatikusan kezdeményezheti is azokat, meg- sére, a szolgaltatds minéségének javitasara.
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