A Magyar Posta taroltprogram-vezérlési
taviro- €s adatkapcsolo kozpontja

1. A taviro- és adatkozpontok felépitése
és miikodése

A taroltprogram-vezérlésii taviré- és adatkapcsold
kézpontok alkalmazasa alig egy évtizedes multra
tekinthet vissza. Ez a rovid id6 is elég volt arra,
hogy a felépités és miikodés tekintetében egymastol
jelentés mértékben eltér6 kapcsold kozpontok ke-
riiljenek piacra. A teriileten élenjardé cégek gyart-
manyait elemezve szdmos érdekes megoldast talal-
hatunk.

Vezérls 'szémit()gépként a kozponttipusok egy

része a kereskedelemben is kaphatd altalanos céli -

gépet hasznal fel (pl. a PDP 11 csalad kiilonbo6z4
tagjait, illetve a HP 21 XY sorozat processzorait),
mig masok kézpont vezérlésére tervezett specidlis
gépet alkalmaznak. A specidlprocesszorok fé kiilon-
legességei: sajatsagos utasitdskészlet, a duplikalt
miikédéshez sziikséges szinkron egytittfutasi és ve-
~zérlés atadasi lehetéségek biztositdsa, nagyteljesit-
ményii multiprocesszoros konfiguracié kiépitésének
lehet6sége.

A vezérlé. processzorok kozti feladatmegosztas
szempontjabél jellegzetesek azok a kozpontok, ame-
lyekben a vezérlési feladatokat egyetlen (duplikalt
vagy  haromszorozott) szamitogép latja el anélkil,
hogy a feladatokat ala- vagy mellérendelt procesz-
szorokkal megosztana. Ezek ‘a kozpontok tipikusan
legfeljebb 4000 vonalas kiépitésiiek. Nagy kapacitasu
kozpontokat. feladat- és terhelésmegosztissal. mii-
kédé multiprocesszoros vezérléssel épitenek. A mul-
tiprocesszoros architekturaji kézpontok egy részére
a hierarchikus szervezés (a processzorok kozti ala-
folérendeltségi viszony) jellemz6. A hierarchia 2—5
szintli. Az alacsonyabb szinteken egyre egyszeriibb
felépitésii, és egyszeriibb feladatokat ellaitd gépek
dolgoznak. Gyartanak olyan kozpontot is, amelyre
a processzorok és azok csatlakozdsainak egységes-
sége, a processzorok mellérendeltségi viszonya és
csoportjaik kozti feladatmegosztas a jellemzd, ezért
az ilyen rendszerek funkciondlisan tagoltnak nevez-
hetdk.

Ahhoz, hogy a vonali taviro- és adat]eleket az
elektronikus kapcsold rendszer kezelni tudja, a jele-
ket a rendszer milkddésének megfelel6 -modon 4t
kell alakitani. A konverzi6 a legegyszertibben a start-
-stop elvii karakterszinkronizalast végz4 karakter-
kapcsolé kézpontokban valosul meg: a vonali egy-

A TKT Ifjusagi Konferencian (1980. XI. 17.) el-
hangzott el6adas alapjan.
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ség Osszevarja az egy-egy karakterhez tartozo bite-
ket, és azokat parhuzamosan adja at a kapcsold
rendszernek. A nem karakterkapesolé kézpontok
esetén a kapcsolémez§ feladata a kétallapotn jelek
jeldtmenetei idébeli helyzetének és a jeldtmenet
irAnyanak az atvitele az egyik vonal csatlakozasa-
rol a masikra. Ezen két jellemzé atvitelét az adatvég-
berendezéssel aszinkron kapcsolatban levé kapesolo-
mezé a bitenkénti tébbszords mintavételezés vagy
valamely jelitmenet-kodoldasi modszer alkalmazdsa-
val oldhatja meg. Az ilyen médon miikéds kapesolo-
mezék egy vonali bit atkapesolasdhoz 5—100 kap-

‘csold bitet hasznalnak. Nagyobb -eldfizetéi sebes-

ségek kapesoldsira az adatvégberendezéssel szink-
ron’ kapcsolatban levé kapcsoléomez6 hasznalhato
gazdasigosan, mely bitkézépen végzett szinkron
mintavételezés Gtjan nyert bels6é bitfolyamatot visz
at egyik vonali csatlakozdsarol a méasikra.

* A kapcsolas megvalositasat tekintve a kapesold
rendszerek a jelek kozbensd tarolasaval vagy anélkiil
miikddnek. Az id6osztasos kapcesolomezdben a koz-
bensé tarolas célja az add vonal iddrésének athe-
lyezése a vevé vonal id6résébe. 1dérés athelyezéssel

‘bit-, karakter- és boritékkapcsoldo kézpontok egy-

ardnt miikodnek’. A boriték az izokron bitfolyamboél
képzett 6 vagy 8 informacids bitet, 1 boritékkere-
tezé bitet és egy allapotbitet tartalmazé egység.
A k(’)zbensé térolés a legegyszerﬁbb rendszereknél
sul meg, mig a korszerii kézpontok erre a célra kiilon
memoériat hasznalnak. KoézbensG tarolas nélkiil, az
idémultiplex technika és a térosztas (az idémultip-
lex fokozatok térbeli kapcsolatat megvaldsité link-
rendszer) kombinaldsdval egyszerli felépitésii kap-
csolomezé hozhatd létre.

2. A Magyar Posta NEDIX 510A tipusa kozpontja

2.1 A kozpontban alkalmazolt rendszertechmkaz
megolddsok

2.1.1 Feladat- és terhelésmegosztas a tobbprocesszo—
ros rendszerben

A japan Nippon Electric Company (NEC) altal
gyartott NEDIX 510A tipusa kézpontban az ira-
nyitasi funkciok ellatasa két szinten torténik: a ve-
zérlé nagyszamitogép (CC — central controller) és
az egyes kapcsold modulokat (HW — highway)
vezérlé SP (signal processor, mikroszamitogép) szint-
jén. Az informécio-feldolgozasi feladatok ellatdsa-
ban az el6bbi két szinthez egy harmadik, korlatozot-
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1. dbra. A kozpont software-felépitése

tan ugyancsak programozhaté szint, az SP altal
irdnyitott iddosztasos feldolgozé aramkordk szintje
csatlakozik. Az egyes vonalakkal az iddosztasos fel-
dolgozé 4ramkorok vannak kozvetlen kapesolatban.

A CC és az SP funkcidit a rajtuk futd. programok
szabjdk meg. A kozpont software-je az 1. abran lat-
haté £6 modulokbél épiil fel.

Az egyes modulok funkcioi:

-EP (operacios rendszer): a programvégrehajtas ve-
zérlése, 1/O vezérlés, memory management kezel6i
parancsok elemzése stb.;

CP: Osszekottetések leteSItese és bontasa, kiilon-
szolgéltatésok biztositdsa (direkt hivés, zart eld-
fizet6i csoport, store and forward stb.); - -

AP: eldfizetdi és tronkadatok modositasa, forga-
lomvezérlés, forgalommeérés, rendszerbévités, allapot-
kijelzés, a kapcsolomezd tesztelése stb.;

FP: hibak felismerése, a rendszer rekonflgurélésa,
automatikus tjrainditds, kozos egységek iizembe-
allitasa és kizrasa stb.; '

DP: hibabehatérolds fizemen kiviil helyezett egy-
ségeken;

SCP: az SP-n futé program. Logikai illesztést
végez az idbosztésos feldolgozé aramkorok és a CC
programjai kozott.

Az SP a CC front-end processzoranak tekinthetd,
amely mentesiti a CC-programokat az Osszetett
hardware-vezérlési feladatok megoldas4tol, egyszert-

siti a CC-programok felépitését, noveli a CC feldol—‘

gozd képességét.
Segédiramkorei révén az SP észleli a - vonalak

allapotat, veszi a beadott hivoszamokat, figyeli a -

- jelzésrendszerben meghatérozott idézitéseket stb.
Informaciéjat az SP meghatarozott formatumi

iizenetblokkok (orderek) segitségével adja 4t a

CC-nek. A CC teh4t uniformizalt informéciot kap
a vonali eseményekrél, ennek kiovetkeztében egysé-
gesen képes kezelni ezeket az eseményeket, fiiggetle-
nill a vonalak fajtajatol és a rajtuk hasznalt jelzés-
rendszertél. A hivaskezelés folyamataban soron ko-
vetkezé miiveletre vonatkozé parancsot a CC ugyan-
csak order formajaban adja le az SP-nek, aminek
alapjan az SP a feladat elvégzésére utasitja vala-
mely idéosztasos feldolgozd dramkorét. Idéosztasos
feldolgozd 4ramkoér a vonali dllapotvaltozasokat fi-
gyelé Scanner (SCN), a minden egyes vonal szimara
edy-egy idézités figyelését lehet6vé tevd Line Timer
(LTM), és a jelzési karakterek adésat és vételét biz-
tosité Signal Sender (Receiver/SSR). Az iddoszté4sos
miikodés -jellemzésére: egyetlen SSR 4ramkor. 128
egyméstol fiuggetlen (emellett eltéré sebességli és
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kodkeszletu) adési és vételi feladatot képes ellatni,
és a 128 virtudlis SSR mindegyike még négy ku—
lonboz6 iddzitést is figyel egyidejiileg.

A CC, az SP és az idéosztasos feldolgozé 4ram-
korok kozti feladatmegosztas eredményeképpen az
SP és a CC egy-egy kapcsolatfelépités és bontés so-
ran csupan néhany elemi feldolgozé és vezérls mii-
veletet végez, misltal lehetévé valik szdmos konkur-
rens igény kis késleltetésti kiszolgaldsa. A kiszolgéld
hardware (SSR, LTM, SCN) egyszer{i maradhat, az
SP 4ltal beirhaté vezérld memoridk révén azonban

ezek a ‘hardware egységek rendkivil rugalmasak.

2.1.2 A vezérlé nagyszémltogep-pér, az operatlv tar
és a hattértarak tulajdonsigai

Az operativ tar (Main Memory — MM), a vezérlék
(CC); a csatornak (Data Channel —— DCH) és a busz-
rendszer (High Integrated Bus -— HIB) kett6zot-
tek. Amennyiben a két rendszer valamelyikében
olyan hardware-hiba fordul elé, amelyet a program
nem képes elharitani, a rendszerek ellenérzését végzo
nagy megbizhatésaga  EMA (Emergency Action
Circuit) 4ramkor

— ledllitja mindkét CC miikodését,

— miikoddképes konfiguraciot hoz létre,
— kezdeti programhetoltést hajt végre,
— réadja a vezérlést az 0j konfiguraciora.

A CC-nek szo6- (16 bit) és bytemtiveletek mellett
bitkezelési lehetdsége is van. Cimzési moédjai: koz-
vetlen, relativ, indexelt és indirekt. Cimtartomanya
2X2 Mszb. A szoszervezésti tar ciklusideje 300 ns
(sztatikus RAM), illetve 450 ns (dinamikus RAM).
A memoriairasi és -olvasasi miiveletek egymaéssal at-
lapolédva folynak.

A két kozponti processzor vagy oOrajel sz1nten
egymassal szinkronizaltan ugyanazokat a miivele-
teket végzi, vagy egyméstdl fiiggetlenill miikodik.
A fiiggetlen miikodés esetén normdl tizemben a ,,0”
jeli processzor a ,,0”” jelii 2 Msz6 kapacitasti memori-
4t hasznalja, az ,,1” jelii processzor pedig az ,,1”

‘ jelu memoriat, illetve ,,0” processzor — ,»1”> memoria

és ,,1” processzor — ,,0” memoria egyiittmiikodése
is ‘lehetséges. A rendszer hibadk ut4ni ujrainditdsa
esetén az aktiv processzor mindkét memoriat
ugyanazzal az informaciéval tolti fel a fixfejes
diszkrol. ,

A CC 16 bites memoriacim-regisztere 64 ksz6 cim-
zését teszi lehet6vé. Ezzel szemben barmely procesz-
szor képes a teljes 2X2 Msz6 kapacitdsu tar.cimzé-
sére.

Mind a ;,0”*, mind az ;,1” jelii, maximalisan 2 Msz6
kapacitdsti operativ tar 32 db 64 kszé kapacitdst
logikai cimtartoményra oszlik. Egy-egy logikai cim-
tartomany 2 kszényi lapjainak a kezddécimeit egy-
egy tablazat tartalmazza. A 64 kszavas, a cimregisz-
ter altal kozvetleniil kezelhetd logikai cimtartom4-
nyok a memoridban szétszortan elhelyezkedd la-
pokbdl allhatnak. A logikai cimtartomanyokat alko-
td lapok kezdScimeit tartalmazd tablak kozill a
memoriavezérld regiszter véalaszt, Az alkalmazott
cimszamitasi technika rugalmas targazdalkodast
tesz lehetdvé. '
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A vezérld szamitégépek mikroprogramozottak, ECL

elemekbél épiilnek fel. A mikroprogramtar 4 kszé (32

bites) kapacitasu, elérési ideje max. 70 ns. A regisz-
tertomb 15 regisztert tartalmaz, amelybdl 4 altala-
nos célit. Az operativ tar és a processzor felépitése
lehetévé teszi, hogy az utasitdsvégrehajtds operan-
dus-lehivasi és miiveletvégzs fazisai a kovetkezd
utasitas elévételével parhuzamosan folyjanak.

Az I/0 miiveletek négyféle modon zajlanak:

— programozott I/O lassa késziilékekhez,
— 1/O programozott megszakitassal,

— multiplex atvitel, ‘

— atvitel szelektor csatornan.

Egy CC-hez 4 csatorna tartozik. Mindegyik csa-
torna csatlakozik a multiplex buszra is és a szelektor
buszra is. A csatornak koziil egy lehet processzor-
processzor csatorna is. A processzor buszra max.
58 CPU fiizhet6 fel.

A rendszer fixfejes magneslemez egységeket hasz-
nal a rendszerprogramok és az adattabldk biztonsagi
és a feladatvezérlé blokkok atmeneti tarolasara.
A magnesszalag egységek dijazasi, forgalmi stb. ada-
tok rogzitésére, valamint programok és rendszer-
adatok biztonsagi tarolasara szolgalnak.

2.1.3 Kapesolasi elvek, a kapesolomezé miikodése

A NEDIX 150A kapesolé kézpontot kétféle kap-
csol6 alrendszer alkotja: az aszinkron és a szinkron
kapcsolé alrendszer. Mindkét alrendszer egyarant
T-S-T (id6-tér-idd) . felépitésii, és egyarant 960
idérést hasznal. Az aszinkron kapcsolémezdé bit-
multiplex, a szinkron pedig boriték-multiplex miiko-
désii. A kozpont a 6+2 tipusi boritékot alkalmaz-
za. Mindkét kapcsolomezd 3,2 kHz-es mintavéte-
lez6 alapsebességet hasznal. Az 50 Bd-os jelet 3,2
kHz-cel mintavételezve a. kozpont 4altal okozott
konverzios torzitds maximdlis értéke nem haladja
meg a 3%-ot. 100 Bd-on és e feletti sebességeken
(300 Bd-ig) 12,8 kHz-es mintavételezési sebesség
haszndlatos. Ez esetben a 100—300 Baudos jel-
folyamot a 960 bites kapcsolé keretben 4 darab,
egyenletesen elosztott kapcsolé bit reprezentilja.

A szinkron kapcsolémezé szinkron mintavételezést
alkalmaz, ezért az eldfizetdéi berendezésekkel, illetve
mas kapcsolé kozpontokkal szinkron moédon, szink-
ron halézaton kell egyiittmiikodnie.

A Dboritékolas kovetkeztében a 2400 vagy 4800
bit/s eléfizetéi sebesség 3200, illetve 6400 bit/s-ra
modosul. Az eléfizetéi berendezések adasi jelfolyama-
nak boritékoldsa és a haldzattol az eléfizetdi beren-
dezéshez jové boritékfolyam homogén izokron vételi
informéciés bitfolyamma, valamint az X.21 ajanlas
szerinti DTE—DCE (lényegében: termindl-kézpont-
hivé) interfész I jelli vezetéke allapotava torténd
visszaalakitdsa az eldfizeténél elhelyezett DCE-ben
(DCE: Data-circuit Terminating Equipment ; az adat-
halézati kézponthivé ISO szerinti elnevezése) torté-
nik. A DCE-k a boritékkezelésen kiviil szinkroniza-
last, vonali jelatalakitast és hibabehatarolasi lehetd-
ségeket is biztositanak. A szinkron adathalézat atvi-
teltechnikdja és kapcsolastechnikaja a DCE-ben tor-
ténd boritékolds kovetkeztében boritékokat kezel.
A boritékkapcsolé a 3200 bit/s sebességii csatorna-
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hordoz6t 400 boriték/s sebességgel kapcsolja. Egy
ilyen boritékfolyam kapcsolasahoz a 960 boritékot
tartalmazoé szinkron keret egy (boritéknyi) iddrése
sziikséges. Egy 6400 bit/s sebességli csatornahordo-
z6hoz a CC két darab, egymastdl a keretben 480
idérésnyi tavolsagra levd iddrést rendel.

Az idérések keresése, kijelolése és felszabaditdsa
az MM-ben levd idéréstablaban torténik. A vonalak
és az iddérések oOsszerendelésére az SCU-ban talal-

" haté kapcsolé memobria szolgal.

A NEDIX 510A koézpont max. 16 kapesold modult
un. highway-t tartalmazhat. Az aszinkron HW
aszinkron vonalakat (max. 1920-at), a szinkron HW
pedig szinkron vonalakat (max. 960-at) fogad. A
rendszeren belill az aszinkron és a szinkron HW-k
szamardnya tetszéleges lehet. Egy-egy HW-t egy
SCU-par vezérel. Normal miikodés esetén egy-egy

"SCU csak a HW vonalainak a felét kezeli, azonban -

valamelyikitk meghibasodasa esetén a masik képes
valamennyi vonal kiszolgalasira. Az aszinkron HW-n
120 eléfizet6tdl kezdbdben, a szinkron HW-n pedig
20 eldfizet6t6l kezdédben duplikalt a . hardware.
A rendszermegbizhatéség szempontjabol e16ny6s,
hogy a négy vonalat fogadé eldfizet6i kartyak és az
SCU-k kozti legmagasabb szintl nem duplikalt hard-
ware nagyon egyszeri.

Az idGosztasos kapesolomezd kedvezd lehetdséget
kinal a hélézatba kihelyezett idémultiplex berende-
zések csoporthordozon torténd fogadasahoz. A kihe-
lyezett idémultiplex berendezések altal osszefogott
csatorndk jelei a kozpont oldaldn 6n4llé jelekként
nem jelennek meg. A kézpont a CCITT R.101 ajan--
l4sa szerinti taviré és aszinkron adatmultiplex, vala-
mint az X.50 ajanlas szerinti szinkron adatmultip-
lex berendezés ]elfolyamalt fogadja. A rendszerhez
tartozé koncentrator és kozpont oldali fogadé egység
az R.10l-hez hasonlé multiplex keretszervezést al-
kalmaz.

2.1.4 HAlbzatszinkronizalas

A szinkron mintavételezésli kapcsolomezé megkivan-
ja, hogy az adatallomasok a kapesolé-kdzpont altal
meghatarozott sebességgel adjak jeleiket. Ezen se-
besség-kényszer atadasat szolgalja a halézat szink-
ronizaciés rendszere. A szinkronizdcios rendszer fa-
zisbeallitasi funkciokat is ellat a halozat egyes helyein,
Nemzeti keretek kozott a halozatszinkronizalas des-
potikus megold4sa, azaz minden adathalézati éra-
frekvenciat egyetlen halézati f6 6ra hataroz meg.

A szinkron adathdlézat és a digitalis (PCM) alap-
halézat szinkronizaldsinak médja a PCM halézat
jellegétdl fiigg. Mig a PCM halozat a mai helyzethez
hasonléan analég kérnyezetben iizemel, addig az
adathalozat a szinkronizacié szempontjaboél egymads-
tol fiiggetlen primer PCM rendszerek 64 kbps sebes-
ségll "idéréseit hasznalja. Ez esetben az adathalozat
2048 kHz-es orajellel 14t el minden olyan primer
rendszert, amelyet csoporthordozé atvitelére igénybe
vesz.

A dlgltahs tavbeszelo kapcsolastechnlka elterje-
dése sziitkségessé fogja tenni a taviré- és a tavbeszé-
16-k6zpontok és a PCM rendszerek kozos szinkroni-
z4cibs rendszerének a kialakitasat.
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2.2 A kézponl software-jének egyes jellemzéi

A vonalak minél jobb forgalmi kiszolgal4sa igazi
real-time . feldolgozast, a nagy kézpontkapacitas pe-
dig multiprocessinget tesz sziikségessé.

Az eléfizeték és a haldzat leirasdhoz a kézpont
nagyszamu tablazatot haszndl. A tdroltprogram-ve-
zérlés velejaroja, hogy minden kiilsé feltételt (jel-

zésrendszer, szamrendszer, utvonalmeghatarozas, for-

galomvezérlés sth.), programok- 4ltal kezelheté belsé
~adathalmaz (an. office data) reprezentdl. A Magyar
Posta azzal, hogy a belféldi nyilvanos taviré, a
GENTEX, a telex, a DATEX, az aszinkron. és a
szinkron adathalézat kapcsolé kozpontjainak, ezen

belill a telex és az adathalézat nemzetkozi kicseréls -

kozpontjainak a funkciéit egyetlen rendszerrel valo-
sitja meg, messzemenéen kihasznalja a NEDIX
510A rendszer virtudlis kozpontképzési lehetéségeit.

Mivel a kézpont folyamatos miikodést, az esetleges

meghibisoddsoknak a forgalomra gyakorolt hatésat
automatikus rekonfiguracioval és ajraindulassal kell
minimalisra szoritani. A hibdk jellegétél fiiggden kii-
16nb6z6 Gjraindulasi folyamatok lehetségesek, ame-
lyek 4ltalaban vagy észrevétlenek maradnak az elé-
fizeték szdmara, vagy — ritkdbban — az ujabb hi-
vasok néhdny masodpercnyi visszautasitasdval jar-
nak, azonban a fenndllo osszekottetesek megmarad-
nak.

A kapesolasi folyamat kordbban emlitett elemi
lépésekre bontasa elésegiti ugyan nagyszamu egy-

. idejli igény kis késleltetésti kiszolgalasat, azonban -

onmagaban nem képes megoldani a processzor vala-
mely részfeladat altal térténé kisajatitasanak az el-
keriilését. Szukseg van egy vezérlésatadasi kénysze-
ritd ‘megoldasra is, amelyet a feladatok prioritasi
szintekbe sorol4sa biztosit.

A processzor az idé nagyobbik részében base szin-
1 feladatokkal van elfoglalva. 8 ms-onként azonban
hardware- megszakltas révén az operacids rendszer
kapja a vezérlést és a ,,H” szint valamely program-
janak adja. A H (vagy valamely masik) szint egy
egész vagy akar néhdny alapcikluson keresztiil ma-
gandl tarthatja a vezérlést, azonban bizonyos idé-
korlat eltérésekor az operdcios rendszer hibat észlel
¢s elveszi a vezérlést.

*H" szint

S|

"L szint

"Base” 8ms L 8ms 8ms |
szint ™ 1 . : N
Jalapcikius § v - )
Megszakitas
[,

2. dbra. Programok prioritasi szintjei

A sorosan torténé feldolgozas. és a véletlenszeriien
felmeriils igények pillanatnyi egyensuly zavarainak
kikiiszobolésére a rendszer szamos helyen alkalmaz
hard és szoft sorokat. ,

A hivasfeldolgozé CC-program harom f{é részbél
all: bemeneti, belsé és kimeneti feldolgozas. A beme-
neti és a kimeneti programok a CC—SCU kommu-
nikaciét bonyolitjak le. A bemeneti program altal
az SCU-k altal feltoltott sorokbél kiolvasott ordert a
belsé feldolgozast végzé program elemzi, és megha-
tarozza azt a taskot, amely a bejové informacionak
megfelelé miveleteket elvégzi. A taskokat makré-
-tablak irjak le, amelyekben felsorolt makrok végre-
hajtasat a Task Execution Program vezérli. A mak-
rok végrehajtasa sordn el6allé informaciot a kimeneti
program kiildi le order formajaban az érdekelt SCU-
nak. ' .

Mivel a hiv4sok feldolgozasa sok lépésben, nagy
szamu hivas szaméra idében atlapolédva torténik,
szilkséges annak a biztositasa, hogy a hivasfeldolgo-
z6 program emlékezzék a hivas legut6bbi allapotara.
Ennek biztositasara a program minden egyes hivas-
hoz rendel egy-egy feladatvezérls blokkot (Task
Control Block, TCB), amelybe beirja a hivas minden
jellemzéjét, és a kapesolat elbontasakor felszabadit.
A kapcsold programnak minden vonali dllapotvalto-
zaskor meg kell taldlnia az adott hivashoz tartozo
TCB-t. Ezt segiti el6 a minden egyes vonalhoz tar-
toz6 és a vonalak sorszdma szerint rendezett Call
Entry Table-k TCB-sorszamot tartalmazoé szava.

A rendszerrel valé kommunikaciohoz gazdag uta-
sitaskészlet all rendelkezésre. A kiilonb6z6 jelentdségii
és funkcioju kommandok haszndlati joga szemé-
lyekhez kotott kulesszavak kiosztdasaval korlatoz-
hatd a milik6dés biztonsaga altal megkivant mértékre.
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